Tobb-test dinamikai szimulaciok
Beadando feladat

Elkészitend§ az alabbi abran vazolt kettGs fizikai inga modellje Abaqusban.
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Az I; hosszisagu test egyik vége az allvanyhoz rogzitett hengeres csuklo koriil képes elfordulni,
mig a masik végéhez az I, hossztisagu test szintén hengeres csukloval csatlakozik. A testekre g=9,81
m/s® nehézségi gyorsulas hat.

A feladat kiindulasi paramétereit az alabbi tablazat tartalmazza hallgatonként neptun kod szerint.
(O4=0,, mindkét testre)

Neptun I 1, m; my O O O« C

CB2QH6 0.3 0.6/ 147, 294 1.11E-02| 1.53E-04) 8.85E-02] 3.07E-04
JTHINK 0.35| 0.55| 1.72| 2.70| 1.76E-02| 1.79E-04| 6.82E-02] 2.81E-04
JCBYGX 0.4 0.5 1.96] 245 2.63E-02] 2.04E-04) 5.12E-02] 2.56E-04
F2XNVT 0.45| 045 2.21| 2.21| 3.74E-02) 2.30E-04| 3.74E-02] 2.30E-04
STX56K 0.5 0.4 245 196/ 5.12E-02) 2.56E-04| 2.63E-02] 2.04E-04
V5RDVF 0.55| 035 2.70] 1.72| 6.82E-02] 2.81E-04) 1.76E-02] 1.79E-04
GMI840 0.6 0.3] 294/ 147 8.85E-02 3.07E-04) 1.11E-02] 1.53E-04

Elkészitendd a feladat modellje Abaqus szoftverben. A szimulaci6 id6tartamat agy kell
megvalasztani, hogy a rendszer a kiindulasi helyzethez kozeli allapotba térjen vissza.
Az e-mailen keresztiil beadandé dokumentacio tartalmazzon képet az elkésziilt modellrdl és

diagrammot a két csukloban ébredd kényszererdk idébeli lefutasarol.




